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Circuitos Eléctricos Teoria de Control Control Moderno
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Elaborado por: Ing. Abel Delino Silva
Ing. Arturo Rincén pulido
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Fecha:

Il. PRESENTACION

La actualidad tecnoldgica e industrial de nuestra sociedad, esta basada en
maquinas que producen o transforman diferentes productos. La gran mayoria
de estos dispositivos son maquinas eléctricas, ya sean generadores o motores.
Las necesidades actuales de produccion y de calidad hacen que el control de
estos dispositivos sea lo mas rapido y preciso posible, por lo que los controles
modernos estan basados en componentes electronicos, ya que estos proveen
de una rapida respuesta y una variable capacidad de ajuste que los hace el
medio ideal para lograr estos objetivos.

ll. PROPOSITO DEL CURSO

Al término del curso, el alumno conocera los principios fundamentales de
operacion de las diferentes maquinas eléctricas, tanto de corriente continua,
como de corriente alterna para su posterior manejo y control.




IV. CONTENIDOS PROGRAMATICOS

Objetivo por unidad

Contenidos

El  alumno conocera los
principios fundamentales que
rigen el funcionamiento de las
maquinas eléctricas.

UNIDAD I. Circuitos magnéticos

1.1Teoria del Magnetismo.
1.2El Circuito Magnético.
1.3Unidades.

1.4 Nucleo de Hierro.
1.5Saturacion.

1.6 Circuitos Magnéticos Serie Paralelo.
1.7 Entrehierros.

1.8 Curvas de Saturacién.

El alumno conocerda los
principios basicos de
operacion y configuracién de
las maquinas de corriente
directa.

UNIDAD II. Maquinas de c.c.

2.1 Analisis del Generador de C.C.
2.2 Analisis del Motor de C.C.

2.3 Generador Serie.

2.4 Generador Shunc.

2.5 Generador Compound.

2.6 Motor Serie.

2.7 Motor Shunc.

2.8 Motor Compound.

2.9 Caracteristicas par velocidad.

El alumno conocera los
principios basicos que rigen el
funcionamiento de las

maquinas sincronas.

UNIDAD lll. Maquinas sincronas

3.1 Generacién de Voltaje.

3.2 Circuito Equivalente.

3.3 Maquinas Sincronas Trifasicas.
3.4 Potencia Energia y Par.

3.5 Motor Sincrono.

3.6 Control de Factor de Potencia.
3.7 Pérdidas.

El alumno conocera Ilos

principios basicos de
operacion de los
transformadores.

UNIDAD IV. Transformadores

4.1 Accion Transformadora.

4.2 Transformadores Monofasicos.
4.3 Bancos de Transformadores.
4.4 Transformadores Trifasicos.
4.5 Conexiones.

El  alumno conocera el
funcionamiento  basico de
operacion de los motores de
induccion.

UNIDAD V Motores de induccion

5.1 Desalineamiento.

5.2 Circuito equivalente.

5.3 Motor de Induccién Rotor Devanado.
5.4 Motor de Inducciéon Jaula de Ardilla.
5.5 Caracteristicas Par Velocidad.




5.6 Pérdidas

UNIDAD VI. Motores paso a paso

El  alumno conocera el 6.1 Introduccién

funcionamiento  basico de 6.2 Principios de funcionamiento
operacion de los motores paso 6.3 Secuencias para manejar motores
a paso. paso a paso Bipolares

6.4 Secuencias para manejar motores
paso a paso Unipolares
6.5 Referencias importantes

V. LINEAMIENTOS DIDACTICOS

Al inicio del semestre el profesor debera presentar la programacion del curso, lo
que incluira el plan de clase el cual consta de una enumeracién de las estrategias
didacticas a utilizar, recursos didacticos y técnicas de facilitacién del aprendizaje, de tal
modo que el alumno este consciente de las caracteristicas no solo técnicas sino
didacticas que enfrentara

Estrategias didacticas

Discusion dirigida * | Exposicidon * | Corrillo
Lluvia de ideas Phillip 66 * | Demostracion
Debates Discusién en pequenos Otra
grupos
Mesa redonda Lectura dirigida * | Otra

Experiencias de aprendizaje

Investigacion * | Practicas Mapa conceptual

Lectura * | Resolucion de | * | Examen *
problemas

Reporte de lectura Ensayo Otras

Proyecto Exposicion * | Otras

Recursos didacticos

*

Material impreso Proyector multimedia Video casetera

Material virtual Proyector de acetatos * | Laminas

Pintarrén Television Fotocopias

Computadora * | Otros Otros




VI. CRITERIOS DE EVALUACION CONTINUA

La evaluacién continua debera contemplar una serie de aspectos relacionados
con el aprendizaje, no solo el examen, se debe tomar en cuenta el propio avance del
alumno asi como cada una de las acciones que este realiza para asimilar los
conocimientos impartidos. Esta metodologia deber ser expuesta desde la primera
sesion

Aspectos a evaluar Ponderacion
1er parcial 22 parcial 32 parcial
Examen escrito 30 30 30
Examen oral

Examen practico

Tareas 10 10 10
Practicas 20 20 20
Proyecto 20 20 20
Participacion individual 10 10 10
Participacion en equipo 10 10 10
Asistencia

Ensayo

Investigacion
Otros

TOTAL 100 100 100
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Links de Internet

http://www.todorobot.com.ar/informacion/tutorial%20stepper/stepper-tutorial.htm

Practicas de laboratorio:

1. Conocimiento fisico de las maquinas eléctricas

2.- El generador en derivacion de CD con excitacion independiente
3.- El generador en derivacién de CD con autoexcitacién
4.- El generador de CD compuesto

5.- El generador de CD serie

6.- Motor de CD en derivacién

7.- Motor de CD en serie

8.- Motor de CD compuesto

9.- El alternador trifasico

10.- El motor sincrono

11.- Transformadores monofasicos

12.- Polaridad de transformadores

13. Conexiones de transformadores

14.- Motor de induccion jaula de ardilla

15.-Motor de induccion de rotor devanado

16.- Motores paso a paso

Horas de utilizacion de infraestructura computacional:

Minimo recomendado: 12 horas




